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1. 第5学年情報科学基礎のオンライン講義用教材開発
第5学年情報科学基礎は離散構造を有するシステムを対象とした講義内容で
ある．オンライン講義用に講義内容を簡潔にまとめたpdfの資料を作成し，講義
で使用した．
2. 第5学年情報科学基礎のネットワーク分析に関する教材開発
ネットワーク分析のために使用するPythonのNetworkXの使い方を簡潔にまと
めた教材を開発し，オンライン講義での演習に使用した．
3. 第4学年コンピュータネットワークⅠのオンライン講義用教材開発
オンライン講義用に講義内容と演習内容を簡潔にまとめたpdfの資料を作成し，
講義で使用した．

1. 招待講演
・福永修一. ガウス過程回帰の基礎と状態推定への応用. 第63回自動制御連
合講演会 SICE企画セッション 適応学習制御講義会, 2020.
2. 学会発表
・竹下虎太朗, 福永修一. プライバシ保護機能を持つベータダイバージェンスを
用いたロバスト逐次線形回帰. 2021年電子情報通信学会 総合大会 情報・シス
テムソサイエティ特別企画 ジュニア＆学生ポスターセッション予稿集, p. 171,
2021.
・天野健人, 福永修一, 小澤隆太. DTW 距離と k 近傍法を用いた腕の運動の識
別. 2021年電子情報通信学会 総合大会 情報・システムソサイエティ特別企画
ジュニア＆学生ポスターセッション予稿集, p. 80, 2021.
・福永修一. 外挿機能を有する関数近似器. 第8回制御部門マルチシンポジウ
ム, 2E1-5, 2021.
・岩本有生, 福永修一. システムの物理的性質を利用した強化学習の高速化.
第23回情報論的学習理論ワークショップ (IBIS2020), 2020.
・福永修一, 岩本有生. 自然勾配を用いたポートハミルトン系のための強化学習
の高速化. 第63回自動制御連合講演会, 2G1-5, 2020.
・福永修一, 和田靖広. ロバストカーネル逐次最小二乗法における応答曲面法
を用いた効率的なデータ取得. 第63回自動制御連合講演会, 1G2-3, 2020.
・福永修一, 太田竜正, 小澤隆太. 筋電センサとIMUセンサを用いた腕の運動の
識別. ロボティクス・メカトロニクス講演会2020予稿集, 2A2-E07, 2020.
・竹下虎太朗, 片桐敬太, 佐々木史紘, 山科亮太, 福永修一, 川口敦生. 画像分
類モデルを組み込んだ模倣学習を用いた自律移動制御. ロボティクス・メカトロ
ニクス講演会2020予稿集, 2A1-L03, 2020.

1. 全国高等専門学校プログラミングコンテスト専門委員
2. 計測自動制御学会 制御部門 機械学習と調和する制御理論 調査研究会 幹
事


