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取　組　状　況
１．低学年実習用ロボット教材の考案
　　・組込みマイコン、モータ、センサ等を選定した
　　・加速度センサと統計的手法を利用した自己位置推定の実習を可能
とするようなコンテンツを検討

１．移動ロボット技術を活用した移動支援装置
　　・卒業研究テーマとして移動支援装置の第１試作機を製作し、動作確
認を行った。
　　・提案手法による移動支援が可能であることを確認した

１．体験授業等でLEGO EV3 を用いた移動ロボットの授業を実施した

２．組込みマイコンを用いた移動ロボットの授業コンテンツを作成した


